Representacdo Entrada-Saida
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Representacdo Entrada-Saida

@ Sistemas lineares invariantes no tempo (com uma entrada x e uma
saida y) podem ser representados por equagdes diferenciais

D(p)y = N(p)x,  y+5y+6y=x

ou por fungdes de transferéncia racionais

_ N(p) 1
H(S) a % p:s, H(S) N 52 +5s5+6
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Representacao por Varidveis de Estado
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Representacao por Varidveis de Estado

@ As varidveis de estado, por exemplo, podem ser a tensdo no capacitor
vc e a corrente no indutor i;, que descrevem o comportamento interno

X:L%"L‘FVC—FR’L fLZC%VC, y=Ri
Agrupando as varidveis de estado em um vetor, pode-se escrever

_ il _ | (R/L) —(1/L) (1/0) _

v—[ }, V_[(l/C) 0 v+ 0 | y—[R O]v

v Equacdo diferencial de primeira ordem (vetorial)
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