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Eq. dif. (Transf. Z): Z{y[n + 2Ju[n]} = 22Y(2) — 22y[0] — 2y[1], Z{y[n + u[n]} = 2Y (2) — 2y[0]
Eq. dif. (Coef. a determinar): py[n] = y[n + 1]

degrau: w[n], impulso: d[n], d[n] =uln] —un—1], uln Z ok

k=—00

D(p)yln]=0 = yn|= Z arfr[n],  fx[n] modos préprios (considerando multiplicidades)

Autofuncao (SLIT): z[n] = 2" = y¢[n] = H(z)z"
A: raiz de multiplicidade r de D(\) = A", nA", ..., n"~'A\" (r modos préprios)

D(p)y[n] = N(p)z[n] , se D(p)z[n] =0 entdo D(p)D(p)yln] =0
Solucao forcada:  y[n] = yu[n] +yrln] = D®)ysln] = N(p)z[n] , D(p)y

nln] =

= Z brgr[n],  grx[n] modos forcados (considerando multiplicidades e ressonéancias)

Variaveis de estado: 0(t) = f(v(t),z(t),t), y(t) = g(v(t),x(t),t)

Pontos de equilibrio: o tais que f(v,%) = 0, T =cte. Sistema linear (em torno dos pontos de equilibrio)
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