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Anadlise Linear de Sistemas

Diversos sistemas fisicos podem ser estudados por meio de modelos matemaéticos, lineares ou
nao-lineares. A disciplina EA616 Andlise Linear de Sistemas aborda varias técnicas de andlise
de modelos lineares ou linearizados, descritos por equagcoes diferenciais ou a diferengas.

Ementa EA513 Circuitos Elétricos — Elementos e leis de circuitos. Equaciona-
mento e solugoes de circuitos por métodos algébricos e matriciais. Equacionamento
de circuitos dinamicos. Circuitos monofasicos.

Pré-Req.: MA111/MA151

Ementa EA614: Analise de Sinais — Sinais continuos e discretos. Sistemas
lineares e invariantes no tempo. Anélise de Fourier de sinais continuos. Anélise
de Fourier de sinais discretos. Filtragem através de sistemas lineares e invariantes
no tempo. Transformada de Laplace e transformada Z. Amostragem de sinais.
Aplicacgoes.

Pré-Req.: EE400

Ementa EA616: Analise Linear de Sistemas — Caracterizacao de sistemas line-
ares. Modelamento de processos dinamicos continuos e discretos no tempo. Solucao
de equagoes diferenciais lineares. Solucao de equacgoes a diferencas lineares. Esta-
bilidade. Funcao de transferéncia. Resposta em freqiiéncia de sistemas continuos e
discretos no tempo. Representacao de estado de sistemas continuos e discretos no
tempo. Introducao ao controle por realimentacao.

Pré-Req.: EA513 EA614

Ementa EA619 Laboratorio de Analise Linear — Experimentos utilizando
ferramentas computacionais especializadas: modelagem e simulagao de sistemas li-
neares e nao lineares. Linearizacdo de sistemas. Analise da resposta temporal
e resposta em freqiiéncia. Identificacao de parametros. Experimentos utilizando
processos em escala reduzida e equipamentos de controle e aquisicao de dados dis-
poniveis no laboratorio: Identificacao de sistemas. Anélise da resposta temporal e
resposta em freqiiéncia. Discretizagao de sistemas. Controle por realimentagao.

Pré-Req.: EA513 EA614

Ementa EA721 Principios de Controle e Servomecanismo — Propriedades e
conceitos basicos do controle de sistemas dinamicos em malha fechada. Projeto de
controladores utilizando lugar das raizes. Projeto de controladores utilizando res-
posta em freqiiencia. Projeto de controladores utilizando representacao de estados.
Pré-Req.: EA616

Ementa EA722 Laboratério de Controle e Servomecanismo — Experimentos
utilizando processos em escala reduzida e equipamentos de controle e aquisicao
de dados disponiveis no laboratério. Propriedades do controle por realimentacao.
Projeto de controladores PID. Resposta em freqiiéncia. Projeto de controladores
utilizando alocacao de pélos. Projeto de controladores utilizando representacao de
estados.

Pré-Req.: EA616 EA619

e As informacoes sobre a disciplina estao na homepage de EA616
http://www.dt.fee.unicamp.br/~peres/ea616/ea616.html
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