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Formas de Jordan

Tópicos

Transformação de similaridade que leva à forma de Jordan
(autovetores generalizados);

Uso de formas de Jordan para geração de sinais.
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Exerćıcio

E19 (data, RA, nome, EA616, Turma, Prof.)

Determine a forma de Jordan Â e a matriz de transformação Q tais
que Â= Q−1AQ para

A=





2 0 8
0 2 0
0 0 2





, ∆(λ ) = (λ −2)3
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