
EA616 - Análise Linear de Sistemas - FEEC ementa grade

Análise Linear de Sistemas

Diversos sistemas f́ısicos podem ser estudados por meio de modelos matemáticos, lineares ou não-

lineares. A disciplina EA616 Análise Linear de Sistemas aborda várias técnicas de análise de modelos

lineares ou linearizados, descritos por equações diferenciais ou a diferenças.

EMENTAS (Catálogo 2025)

EA513: Circuitos Elétricos – 11(2S), 34(3S), 41(2S)
Elementos e Leis de Circuitos. Equacionamento e Soluções de Circuitos por métodos

Algébricos e Matriciais. Equacionamento de Circuitos Dinâmicos. Circuitos Monofásicos.

Pré-Req.: MA111

EA614: Análise de Sinais – 11(5S), 34(4S), 41(6S)
Sinais cont́ınuos e discretos. Sistemas lineares e invariantes no tempo. Análise de Fourier

de sinais cont́ınuos. Análise de Fourier de sinais discretos. Filtragem através de sistemas

lineares e invariantes no tempo. Amostragem de sinais. Aplicações.

Pré-Req.: MA311+MA327

EA616: Análise Linear de Sistemas – 11(6S), 34(7S), 41(7S)
Caracterização de sistemas lineares. Modelamento de processos dinâmicos cont́ınuos e

discretos no tempo. Transformada de Laplace e Transformada Z. Solução de Equações

diferenciais lineares. Solução de equações a diferenças lineares. Estabilidade. Função de

transferência. Resposta em frequência de sistemas cont́ınuos e discretos no tempo. Repre-

sentação de estado de sistemas cont́ınuos e discretos no tempo. Introdução ao controle por

realimentação.

Pré-Req.: EA513+EE400+MA327

EA619: Laboratório de Análise Linear – 11(6S), 34(7S), 41(7S)
Experimentos utilizando ferramentas computacionais especializadas: modelagem e simulação

de sistemas lineares e não lineares. Linearização de sistemas. Análise da resposta temporal

e resposta em frequência. Identificação de parâmetros. Experimentos utilizando processos

em escala reduzida e equipamentos de controle e aquisição de dados dispońıveis no labo-

ratório: Identificação de sistemas. Análise da resposta temporal e resposta em frequência.

Discretização de sistemas. Controle por realimentação.

Pré-Req.: EA513+EE400

EA721: Prinćıpios de Controle e Servomecanismo – 11(7S), 34(8S), 41(9S)
Propriedades e conceitos básicos do controle de sistemas dinâmicos em malha fechada.

Projeto de controladores utilizando lugar das ráızes. Projeto de controladores utilizando

resposta em frequência. Projeto de controladores utilizando representação de estados.

Pré-Req.: EA616

EA722: Laboratório de Controle e Servomecanismo – 11(7S), 34(8S), 41(9S)
Experimentos utilizando processos em escala reduzida e equipamentos de controle e aquisição

de dados dispońıveis no laboratório: propriedades do controle por realimentação. Projeto

de controladores PID. Projeto de controladores utilizando lugar das ráızes e resposta em

frequência. Projeto de controladores utilizando representação de estados. Projeto de con-

troladores utilizando alocação de polos.

Pré-Req.: EA616+EA619

• As informações sobre a disciplina estão na homepage de EA616
https://pldperes.fee.unicamp.br/ea616/ea616.html
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