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Analise Linear de Sistemas

Diversos sistemas fisicos podem ser estudados por meio de modelos matematicos, lineares ou nao-
lineares. A disciplina EA616 Andlise Linear de Sistemas aborda varias técnicas de andlise de modelos
lineares ou linearizados, descritos por equagoes diferenciais ou a diferencas.

EMENTAS (Catdlogo 2025)

EA513: Circuitos Elétricos — 11(2S), 34(3S), 41(2S)

Elementos e Leis de Circuitos. Equacionamento e Soluc¢ées de Circuitos por métodos
Algébricos e Matriciais. Equacionamento de Circuitos Dindmicos. Circuitos Monofésicos.
Pré-Req.: MA111

EA614: Andlise de Sinais — 11(5S), 34(4S), 41(6S)

Sinais continuos e discretos. Sistemas lineares e invariantes no tempo. Analise de Fourier
de sinais continuos. Anédlise de Fourier de sinais discretos. Filtragem através de sistemas
lineares e invariantes no tempo. Amostragem de sinais. Aplicagoes.

Pré-Req.: MA311+MA327

EA616: Andlise Linear de Sistemas — 11(6S), 34(7S), 41(7S)

Caracterizagdo de sistemas lineares. Modelamento de processos dinamicos continuos e
discretos no tempo. Transformada de Laplace e Transformada Z. Solucao de Equagoes
diferenciais lineares. Solugao de equagoes a diferencas lineares. Estabilidade. Funcao de
transferéncia. Resposta em frequéncia de sistemas continuos e discretos no tempo. Repre-
sentacao de estado de sistemas continuos e discretos no tempo. Introducao ao controle por
realimentagao.

Pré-Req.: EA513+EE400+MA327

EA619: Laboratdrio de Andlise Linear — 11(6S), 34(7S), 41(7S)

Experimentos utilizando ferramentas computacionais especializadas: modelagem e simulacao
de sistemas lineares e nao lineares. Linearizagao de sistemas. Anélise da resposta temporal
e resposta em frequéncia. Identificacao de parametros. Experimentos utilizando processos
em escala reduzida e equipamentos de controle e aquisicao de dados disponiveis no labo-
ratorio: Identificacao de sistemas. Anadlise da resposta temporal e resposta em frequéncia.
Discretizagao de sistemas. Controle por realimentagcao.

Pré-Req.: EA513+EE400

EAT721: Principios de Controle e Servomecanismo — 11(7S), 34(8S), 41(9S)
Propriedades e conceitos basicos do controle de sistemas dinamicos em malha fechada.
Projeto de controladores utilizando lugar das raizes. Projeto de controladores utilizando
resposta em frequéncia. Projeto de controladores utilizando representacao de estados.

Pré-Req.: EA616

EAT722: Laboratério de Controle e Servomecanismo — 11(7S), 34(8S), 41(9S)
Experimentos utilizando processos em escala reduzida e equipamentos de controle e aquisicao
de dados disponiveis no laboratério: propriedades do controle por realimentagao. Projeto
de controladores PID. Projeto de controladores utilizando lugar das raizes e resposta em
frequéncia. Projeto de controladores utilizando representacao de estados. Projeto de con-

troladores utilizando alocagao de polos.
Pré-Req.: EA616+EA619

e As informagoes sobre a disciplina estdo na homepage de EA616
https://pldperes.fee.unicamp.br/ea616/ea616.html
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